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WSZELKIE NAZWY WEASNE PRODUKTOW | MATERIALOW PRZYWOLANE W PROJEKCIE | SPECYFIKACI
StUZA OKRESLENIU POZADANEGO STANDARDU WYKONANIA |OKRESLENIU WLASCIWOSCI |
WYMOGOW TECHNICZNYCH ZAtOZONYCH W DOKUMENTACJI TECHNICZNEJ DLA DANYCH
ROZWIAZAN. ZE WZGLEDU NA ZAPEWNIENIE STUPROCENTOWEJ ZGODNOSCI | ZWIAZANEJ Z TYM
NIEZAWODNOSCI PRACY.WSZYSTKIE ISTOTNE ELEMENTY SYSTEMOW POWINNY POCHODZIC OD
JEDNEGO PRODUCENTA.

KLAUZULA

Wykonawca wymienionego zakresu robdét, powinien zapozna¢ sie z cato$cig dostepnej dokumentacji i dokonaé
obliczen dla poszczegoinych zakresdw rob6t.

W przypadku stosowania jakichkolwiek rozwigzan systemowych nalezy przy wycenie uwzglednic wszystkie
elementy danego systemu, niezbedne do zrealizowania catosci prac.

Niezaleznie od stopnia doktadno$ci i precyzji dokumentéw otrzymanych od Inwestora definiujacej ustuge do
wykonania, Wykonawca zobowigzany jest do uzyskania dobrego rezultatu koricowego.

W zwigzku z powyzszym wykonane instalacje musza zapewni¢ utrzymanie zatozonych parametrow.

Specyfikacie i opisy uwzgledniajg standard minimalny dla materiatow i instalacji, niezbedny do wiasciwego
funkcjonowania projektowanego obiektu. Wykonawca moze zaproponowac alternatywne rozwigzania pod warunkiem
zachowania minimalnego wymaganego standardu, po uzyskaniu pisemnej akceptacji przez Projektanta, Inwestora i
Biuro Architektoniczne.

Wszystkie elementy nie ujete w niniejszym opracowaniu (opisie, specyfikacji i rysunkach), a zdaniem Wykonawcy
niezbedne do prawidtowego dziatania instalacji musza by¢ zamontowane i dostarczone.

W przypadku btedu, pomytki lub watpliwosci interpretacyjnych w jakimkolwiek z elementéw dokumentacji,
Wykonawca, przed ztozeniem oferty, powinien wyjasni¢ sporne kwestie z Inwestorem, ktory jako jedyny jest
upowazniony do wprowadzania zmian. Wszelkie niesygnalizowane niejasnosci bedg interpretowane z korzyscig dla
Inwestora.

Rysunki nalezy traktowaC jako dokumenty pomocnicze do opisu funkcjonalnego. W hierarchii wazno$ci opis
funkcjonalny jest wyzszej rangi od rysunku.

Do zakresu prac Wykonawcy wchodzg préby, regulacja, uruchomienia urzadzen i instalacji wg obowigzujacych
norm i przepiséw oraz oddanie ich do uzytkowania lub eksploatacji zgodnie z obowigzujacymi przepisami, zaleceniami
Inwestora i Producenta.

Najwazniejsze oznaczenia i skroty:

ST - Specyfikacja Techniczna

SST - Szczegotowa Specyfikacja Techniczna
ITB — Instytut Techniki Budowlanej

PZJ — Program Zabezpieczenia Jakosci



Czes¢ ogolna
11 Nazwa nadana zaméwieniu przez zamawiajacego:

Tematem opracowania jest instalacja systemu monitoringu CCTV oraz system sygnalizacji wiamania i

napadu SSWIN w nowo projektowanym budynku biurowym KSSE w Tychach.

1.2 Przedmiot i zakres roboét:
» instalacja systemu monitoringu

*  zaprogramowanie i uruchomienie systemu cyfrowego monitoringu
* instalacja systemu sygnalizacji, wiamania i napadu SSWiN w budynku nr 1 i nr 2

e zaprogramowanie i uruchomienie systemu SSWiN

1.3 Wyszczegdlnienie i opis prac towarzyszacych i robét tymczasowych:

Informacije o terenie budowy zawierajace wszystkie niezbedne dane istotne z punktu widzenia: organizacji robét
budowlanych, zabezpieczenia intereséw 0sdb trzecich, ochrony Srodowiska, warunkéw bezpieczenstwa pracy,
zaplecza dla potrzeb wykonawcy, warunkéw dotyczacych organizacji ruchu, ogrodzenia, zabezpieczenia

chodnikow i jezdni:

Prace zwigzane z wykonywaniem rob6t prowadzone bedg w na terenie parku rekreacyjno-wypoczynkowego i
mieszczacych sie tam budynkéw nr 1 i nr 2. Instalacjg objete beda wszystkie pomieszczenia, w ktérych
przebywa¢ mogq ludzie i wszystkie ciggi komunikacyjne tj. Sciezki, chodniki. Zamawiajacy w dniu podpisania
umowy badz w terminie ustalonym w umowie przekaze wykonawcy front robdt i wskaze miejsca sktadania

materiatow.

131 Zgodnos$¢ Robét z Dokumentacja Projektowa.

Specyfikacja Istotnych Warunkéw Zaméwienia (SIWZ) wraz z przedmiarem rob6t, Specyfikacje Techniczne
oraz dodatkowe dokumenty przekazane przez Zamawiajacego Wykonawcy stanowig czesci umowy (
kontraktu), a wymagania wyszczegdlnione choéby w jednym z nich sg obowigzujace dla Wykonawcy, tak
jakby zawarte byly w catej dokumentacii.

Dane okre$lone w SIWZ i w ST bedg uwazane za wartosci docelowe, od ktérych dopuszczalne sg
odchylenia w ramach okre$lonego przedziatu tolerancii.

W przypadku gdy materiaty lub roboty nie bedg w pemni zgodne z SIWZ lub ST i wplynie to na
niezadowalajacg jakos¢ systemu, to takie materiaty bedg niezwlocznie zastgpione innymi, a kosztami tych

zmian i robot towarzyszacych obcigzony bedzie Wykonawca.



1.3.2 Zabezpieczenie terenu budowy.

Koszt zabezpieczenia terenu rob6t nie podlega odrebnej zaptacie i przyjmuje sie, ze jest wigczony w cene

umowna.

1.3.3  Ochrona srodowiska w czasie wykonywania roboét.

Wykonawca ma obowigzek znaé i stosowa¢ w czasie prowadzenia rob6t wszelkie przepisy dotyczace

ochrony $rodowiska naturalnego zwigzane z wykonywanymi instalacjami.

1.3.4  Ochrona przeciwpozarowa.

Wykonawca bedzie przestrzega¢ przepiséw ochrony przeciwpozarowe;.

Wykonawca bedzie utrzymywac sprawny sprzet przeciwpozarowy wymagany przez odpowiednie przepisy.
Materiaty tatwopalne bedg sktadowane w sposdb zgodny z odpowiednimi przepisami i zabezpieczone przed
dostepem o0séb trzecich. Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem

wywotanym jako rezultat realizacji robot lub dziatan personelu Wykonawcy.

1.3.5 Materialy szkodliwe dla otoczenia

1.4

Materiaty, ktore w sposob trwaty sq szkodliwe dla otoczenia nie bedq dopuszczone do uzycia. Nie dopuszcza
sie materiatow wywotujgacych szkodliwe promieniowanie o stezeniu wigkszym od dopuszczalnego,
okreslonego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materiaty odpadowe uzyte w trakcie robdt bedg miaty $wiadectwa dopuszczenia, wydane przez
uprawniong jednostke, jednoznacznie okreslajace brak szkodliwego oddziatywania tych materiatow na
Srodowisko.

Materiaty, ktére sg szkodliwe dla otoczenia tylko w trakcie robdt, a po zakoniczeniu prac ich szkodliwo$¢
zanika (np. materiaty pylaste) moga by¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymagan technologicznych ich
zastosowania. Jezeli wymagajg tego odpowiednie przepisy, Zamawiajacy powinien otrzymaé zgode na
uzycie tych materiatéw od wtasciwych organéw administracji panstwowej. Jezeli Wykonawca uzyt materiatow
szkodliwych dla otoczenia zgodnie ze specyfikacjami, a ich uzycie spowodowato jakiekolwiek zagrozenie

Srodowiska, to konsekwencje tego poniesie Zamawiajacy.

Zakres robot objetych przedmiotem zaméwienia — nazwy i kody: grup robét, klas robét,
kategorii robot.

Przedmiotem zamowienia jest wykonanie systemu monitoringu w parku rekreacyjno-wypoczynkowym oraz
systemu SSWiN w budynkach nr 1 i nr 2 znajdujacych sie na terenie parku.
Kody CPV:

45312000-7 Instalacja systemow alarmowych i anten,



324240001 Infrastruktura sieciowa.

1.5  Okreslenia podstawowe

zawierajace definicje pojec i okreslen nigdzie wczesniej niezdefiniowanych, a wymagajacych zdefiniowania w
celu jednoznacznego rozumienia zapiséw dokumentaciji projektowej i specyfikacji technicznej wykonania i

odbioru robét budowlanych

Nie wystepuje, Wykonywanie prac standardowe.

2 MATERIALY

Wszelkie nazwy wiasne produktéw i materiatow przywotane w specyfikacji stuzg ustaleniu pozadanego standardu
wykonania i okre$lenia wlasciwosci i wymogéw technicznych zatozonych w dokumentacji technicznej dla

projektowanych rozwigzan.

21  Ogodlne wymagania dotyczace wtasciwosci materiatow

Do wykonania i montazu instalacji, urzadzen elektrycznych i odbiornikéw energii elektrycznej W
obiektach budowlanych nalezy stosowaé przewody, kable, osprzet oraz aparature i urzadzenia elekiryczne
posiadajace dopuszczenie do stosowania w budownictwie.

Za dopuszczone do obrotu i stosowania uznaje sie wyroby, dla ktdrych producent lub jego upowazniony

przedstawiciel:
. dokonat oceny zgodno$ci z wymaganiami dokumentu odniesienia wedtug okreslonego systemu oceny
zgodnosci,

wydat deklaracje zgodnosci z dokumentami odniesienia, takimi jak: zharmonizowane specyfikacje

techniczne, normy opracowane przez Migdzynarodowa Komisje Elektrotechniczng (IEC) i

wprowadzone do zbioru Polskich Norm, normy krajowe opracowane z uwzglednieniem przepisdw

bezpieczenstwa Migdzynarodowej Komisji ds. Przepisow Dotyczacych Zatwierdzenia Sprzetu Elektrycznego

(CEE), aprobaty techniczne,

. oznakowat wyroby znakiem CE lub znakiem budowlanym B zgodnie z obowigzujacymi przepisami,

. wydat deklaracje zgodno$ci z uznanymi regutami sztuki budowlanej, dla wyrobu umieszczonego w
okre$lonym przez Komisje Europejskg wykazie wyrobdéw majacych niewielkie znaczenie dla zdrowia i
bezpieczenstwa,

" wydat o$wiadczenie, ze zapewniono zgodno$¢ wyrobu budowlanego, dopuszczonego do jednostkowego

zastosowania w obiekcie budowlanym, z indywidualng dokumentacjg projektowa, sporzadzong przez

projektanta obiektu lub z nim uzgodniona.



Zastosowanie innych wyrobow, wyzej nie wymienionych, jest mozliwe pod warunkiem posiadania przez nie
dopuszczenia do stosowania w budownictwie i uwzglednienia ich w zatwierdzonym projekcie dotyczacym

montazu urzadzen elektroenergetycznych w obiekcie budowlanym.

2.2 Materialy podstawowe

Wszystkie materiaty do wykonania instalacji systemu monitoringu CCTV powinny odpowiada¢ wymaganiom

zawartym w dokumentach odniesienia (normach, aprobatach technicznych).

221 Kable instalacyjne i przytaczeniowe

= Kabel FTP, 4 pary 23AWG, kategorii 6A LSZH,
= Kabel YTDY 4x0,5

= Kabel YTDY 10x0,5

= Kabel OMY 3x1,5

222 Urzadzenia i osprzet

Kamery stacjonarne

Minimalne wymagania dla punktéw kamerowych

Zewnetrzny punkt kamerowy - kamera Full HD dzien/noc typu bullet z doswietleniem IR
OBRAZ

Przetwornik obrazu 4 MPX, matryca CMOS, 1/3”, OV
Liczba efektywnych pikseli 2688 (H) x 1520 (V)
Czutos¢ 0.07 Ix/F1.4 - tryb kolorowy,

0 Ix (IR wt.) - tryb czarno-biaty
Elektroniczna migawka automatyczna/manualna: 1/5 s ~ 1/20000 s
Wydtuzona migawka (DSS) do1/5s

Szeroki zakres dynamiki (WDR)  tak (podwdjne skanowanie przetwornika), 90dB
Cyfrowa redukcja szumu (DNR) 2D, 3D
Funkcja Defog (F-DNR) tak

OBIEKTYW
Typ obiektywu standardowy, f=2.8-12 mm/F1.4

DZIEN/NOC
Rodzaj przetaczania mechaniczny filtr podczerwieni



Tryb przetgczania
Opobznienie przetaczania
Czujnik $wiatta widzialnego

SIEC
Rozdzielczos¢ strumienia wideo

PredkoS¢ przetwarzania

Tryb wielostrumieniowy
Kompresja wideo/audio

Liczba jednoczesnych potaczen
Przepustowo$¢

Obstugiwane protokoty sieciowe

Wsparcie protokotu ONVIF

Konfiguracja kamery

Kompatybilne oprogramowanie

POZOSTALE FUNKCJE
Strefy prywatnosci

Detekcja ruchu
Obszar obserwacji (ROI)

Analiza obrazu

Obrébka obrazu

Reakcja na zdarzenia alarmowe

OSWIETLACZ IR
Liczba LED

Zasieg

automatyczny, manualny
1~36s
tak
2592 x 1520, 2304 x 1296, 2048 x 1520, 1920 x 1080 (Full HD),
1280 x 960, 1280 x 720 (HD), 704 x 576,
640 x 480 (VGA), 320 x 240 (QVGA)
20 kl/s dla 2592 x 1520,
30 ki/s dla 2048 x 1520 i nizszych rozdzielczosci
3 strumienie
H.264, H.265/-
maks. 10

tacznie 63 Mb/s

HTTP, TCP/IP, IPv4, FTP, DHCP, DNS, DDNS, NTP, RTSP, RTP,
UPnP, SMTP

Profile S (ONVIF 2.6)
z poziomu przegladarki Internet Explorer, Firefox
jezyki: polski, angielski, rosyjski, i inne

NMS

tak

sabotaz, pojawienie sie obiektu, znikniecie obiektu, przekroczenie
linii, wkroczenie do strefy, zliczanie obiektow, detekcja twarzy,
detekcja 0sob

obrét obrazu 0 180°, tryb korytarzowy, przerzucenie obrazu w pionie,
przerzucenie obrazu w poziomie

e-mail z zatgcznikiem, zapis na FTP

30

40m



Kat $wiecenia

INTERFEJSY
Interfejs sieciowy

PARAMETRY INSTALACYJNE
Wymiary (mm)

Masa
Klasa szczelnosci

Obudowa

Zasilanie
Pobor mocy

Temperatura pracy

120°

1 x Ethernet - ztacze RJ-45, 10/100 Mbit/s

z uchwytem: 84 (®) x 232 (dt.)
0.7 kg
IP 66

aluminiowa, w kolorze biatym, uchwyt $cienny z przepustem
kablowym w zestawie

POE, 12 VDC
2W,8W (IR wt)

-35°C ~60°C

Kamery nalezy podtaczy¢ do sieci LAN w obiekcie przy pomocy patchcorddw cat 6 lub 5+.

Centralne urzadzenia sieciowe zlokalizowane zostang w pomieszczeniu technicznym, a w portierni bedzie

znajdowac sie stanowisko do obstugi systemu i podgladu kamer.

Minimalne wymagania dla rejestratora

WIDEO
Kamery IP

Wspierane kamery/protokoty
Obstugiwana rozdzielczos¢
Kompresja

Wyjscia monitorowe

Wsparcie dwustrumieniowosci

AUDIO
Wyjscia audio

NAGRYWANIE
Predkos¢ nagrywania

do 16 kanatéw w rozdzielczosci 3840 x 2160 (wideo + audio)
NOVUS, ONVIF

maks. 3840 x 2160

H.264, H.264+

gtéwne (podziat, petny ekran, sekwencja): 1 x VGA, 1 x HDMI (4K
UltraHD) (do 2 monitorow jednocze$nie)

tak*

1 x liniowe (RCA) 1 x HDMI

480 Kl/s (16 x 30 kl/s dla 1280 x 720),
480 kl/s (16 x 30 kl/s dla 1920 x 1080),



WielkosS¢ strumienia
Tryby nagrywania

Harmonogram

Prealarm/postalarm

WYSWIETLANIE
Predkos¢ wyswietlania

ODTWARZANIE
Predkos¢ odtwarzania

Wyszukiwanie nagran

KOPIOWANIE
Metody kopiowania

Format plikéw kopii

DYSKI

Wewnetrzne do rejestracji

Maksymalana taczna pojemno$¢

ALARMY

Wejscia/wyjscia alarmowe lokalne

Detekcja ruchu

Reakcja na zdarzenia alarmowe

SIEC
Interfejs sieciowy

Obstugiwane protokoty sieciowe

Wsparcie protokotu ONVIF

Programy na PC/MAC

480 kl/s (16 x 30 kl/s dla 2048 x 1536),
480 kl/s (16 x 30 kl/s dla 2560 x 1440),
480 kl/s (16 x 30 kl/s dla 3840 x 2160)

160 Mb/s tacznie ze wszystkich kamer
ciagly, wyzwalany: recznie, wejsciem alarmowym, detekcjg ruchu
odrebne ustawienia dla: kazdej kamery, kazdego dnia tygodnia,
konfiguracja z doktadno$cia: 15 min, mozliwo$¢ taczenia dowolnych

trybéw nagrywania

do 30 s/do 180 s
480 ki/s (16 x 30 kl/s)**

480 Kl/s (16 x 30 kl/s dla 1280 x 720) **,
480 kl/s (16 x 30 kl/s dla 1920 x 1080) **
480 kl/s (16 x 30 kl/s dla 2048 x 1536)
480 kl/s (16 x 30 kl/s dla 2560 x 1440)
480 Kl/s (16 x 30 kl/s dla 3840 x 2160) **

wedtug czasu/daty, powigzanych ze zdarzeniami

port USB (dysk twardy lub pamie¢ Flash), sie¢ komputerowa

AVI, DAT

mozliwo$é montazu: 2 x HDD 3.5” 10 TB SATA ***

20TB

4/1 typu przekaznik
wsparcie detekcji ruchu dostepnej w kamerach*
sygnat dzwiekowy, aktywacja wyjscia alarmowego, aktywacja

nagrywania, PTZ, e-mail z zatgcznikiem

1 x Ethernet - ztacze RJ-45, 10/100/1000 Mbit/s
16 x Ethernet PoE (IEEE802.3af-15.4W) - ztacze RJ-45, 10/100
Mbit/s

HTTP, TCP/IP, IPv4, UDP, FTP, DHCP, DNS, DDNS, NTP, RTSP,
UPnP, SMTP

Profile S (ONVIF 2.2 lub wyzszy)

NMS, Internet Explorer, Firefox, Chrome, Opera/Safari



Programy na Smartphone

NVR 7000 Viewer (iPhone, Android)

Maks. liczba potaczen z rejestratorem 2

Przepustowo$¢ 160 Mb/s tacznie do wszystkich stacji klienckich
PTZ

Funkcje PTZ obrét/uchyt/zoom, presety*

DODATKOWE INTERFEJSY
Porty USB

SYSTEM OPERACYJNY
System operacyjny

Tryb pracy

Menu ekranowe
Sterowanie
Diagnostyka systemu
Bezpieczenstwo

PARAMETRY INSTALACYJNE
Wymiary (mm)

Masa
Zasilanie
Pobor mocy

Temperatura pracy

1xUSB 2.0,1xUSB 3.0

Linux
tripleks
jezyki: polski, angielski, inne
mysz komputerowa, sie¢ komputerowa
automatyczna kontrola: dyskow, sieci, utraty potaczenia z kamerami

hasto dostepu, filtrowanie IP, filtrowanie MAC

340 (szer.) x 77 (wys.) x 217 (gt.)

3.2kg

100 ~ 240 VAC

40 W (z 2 dyskami) + 200 W zasilanie PoE

0°C~50°C

* Funkcja uzalezniona od protokotu komunikaciji, szczegétowe dane znajdujg sie w tabeli kompatybilnosci
dostepnej w zaktadce PLIKI DO POBRANIA.

** Przy wykorzystaniu dwustrumieniowosci.

*** Informacje o kompatybilnych modelach twardych dyskéw oraz maksymalnych ich pojemnosciach znajdujg sie
w pliku dostepnym w zaktadce PLIKI DO POBRANIA.

Minimalne wymagania dla monitoréw

Monitor LCD 23,6"

MATRYCA
Typ matrycy

Przekatna ekranu

Rozdzielczo$¢ matrycy

TFT podswietlenie LED
23.6"

1920 x 1080



Format 16:9
Jasnos¢ 300 cd/m2
Kontrast 1000:1

Kat widzenia (L/P/G/D) 85°/85°/80°/80°
Czas odpowiedzi matrycy 3ms

Tryb wy$wietlania koloréw 16.7 min

POZOSTALE FUNKCJE
Menu ekranowe

Wbudowane gtosniki
Cyfrowy filtr
INTERFEJSY
Wejscia wideo
Wejscia audio

PARAMETRY INSTALACYJNE
Wymiary (mm)

Masa
Obudowa

Zasilanie

Pobor mocy
Temperatura pracy

Standard mocowania

Przeznaczony do pracy 2417

Minimalne wymagania dla czujki sufitowej:

jezyki: polski, angielski, rosyjski, inne

2x2W

3D

2 x CVBS, zlacze BNC (przelotowe) 1 x VGA 1 x
S-Video 1 x HDMI 1 x DVI

1 x Mini Jack stereo , 2 x RCA (przelotowe)

562 (szer.) x 397 (wys.) x 155 (gt.)
7.9kg
czarna, metalowa, matryca LCD ostonieta szybg

12 VDC (zasilacz sieciowy 100 ~ 240

VAC/12 VDC w zestawie)
2T W
0°C ~40°C

VESA 100 x 100 mm
VESA 75 x 75 mm



Napiecie Zasilania...........ccoviererrncee e 24V AC/IDC £15%

Maksymalny pobdr pradu (£10%) .....cvevereerrieiereee s 27 mAdla24VAC
................................................. 14 mAdla24VDC

Dopuszczalne obcigzenie stykow przekaznika (rezystancyjne)........ 40 mA /27 V AC/IDC

Czas sygnalizacji @larMU .........ccciuririneiriieieeisc et 2s

Obszar chroniony:

przy montazu Na WYSOKOSCI 2,4 M ....c.cooiiviiiiiiiiiieei e 36 m2
przy montazu Na WYSOKOSCI 3,7 M ...covuevreieiiiieeiiiiiie et 80 M2
Wykrywalna predkoSC rUCHU. ........c.evviieicce e 0,3..3m/s
Klasa $rodowiskowa Wg ENSO130-5 ........coeveeiiiiiicee et e Il
ZaKres teMPEratur PraCY .......ccccvveeeeeueiriieieseresssssss e e -30...455 °C
Maksymalna WIlgotnOSE  ........ceoviieiririerce e 93+£3%
Zalecana WYSOKOSE MONTAZU .......oovvvvvevereieicciee e od22mdo45m

Minimalne wymagania dla klawiatury LCD:

Manipulatory LCD przeznaczone sg do codziennej obstugi centrali alarmowej. Dzieki wy$wietlaczowi, na ktdrym
przedstawiane sg komunikaty tekstowe, korzystanie nawet z zaawansowanej funkcjonalnosci centrali alarmowe;j
jest proste i wygodne. podswietlenie klawiatury i wySwietlacza diody LED informujace o stanie systemu alarmy
NAPAD, POZAR, POMOC wywotywane z klawiatury sygnalizacja dzwiekowa wybranych zdarzern w systemie 2

wejscia sygnalizacja utraty faczno$ci z centralg tacze RS-232 do wspdtpracy z oprogramowaniem.

Minimalne wymagania dla klawiatury "strefowej:

Wybrane funkcje:
. Wskazniki LED wy$wietlajace stan pracy urzadzenia
. Kolor pod$wietlenia - Biaty
. Alarmy: NAPAD, POZAR, POMOC wywotywane z klawiatury
. sterowanie jedng strefg w systemie
. Sygnalizacja dzwiekowa wybranych zdarzen w systemie
. funkcje kontroli dostepu
. przekaznik do sterowania elektrozaczepem, ryglem lub blokadg elektromagnetyczng
. wejscie do kontroli stanu drzwi

. Mikroprzetacznik wykrywajacy sabotaz manipulatora

2.3 Odbiér materiatow na budowie

Wyroby do robét montazowych moga by¢ przyjete na budowe, jesli spetniajg nastepujace warunki:



. sq zgodne z ich wyszczegolnieniem i charakterystyka podang w dokumentacji projektowej i specyfikacii

technicznej (szczegdtowej) SST,

" sq wiasciwie oznakowane i opakowane,
" spetniajg wymagane wrasciwo$ci wskazane odpowiednimi dokumentami odniesienia,
" producent dostarczyt dokumenty $wiadczace o dopuszczeniu do obrotu powszechnego lub

jednostkowego zastosowania, a w odniesieniu do fabrycznie przygotowanych prefabrykatéw rowniez karty
katalogowe wyrobdw lub firmowe wytyczne stosowania wyrobow.
Niedopuszczalne jest stosowanie do rob6t montazowych wyrobow i materiatéw nieznanego pochodzenia.

Przyjecie materiatéw i wyrobow na budowe powinno by potwierdzone wpisem do dziennika budowy.

2.4  Skfadowanie materiatéw na budowie

Sktadowanie materiatéw powinno odbywaé sie w warunkach zapobiegajacych zniszczeniu, uszkodzeniu lub
pogorszeniu sie wtasciwosci technicznych na skutek wptywu czynnikéw atmosferycznych lub fizykochemicznych.
Nalezy zachowa¢ wymagania wynikajace ze specjalnych wiasciwosci materiatéw oraz wymagania w zakresie

bezpieczenstwa przeciwpozarowego. Nalezy zastosowaé sie do zalecen producenta w w/w zakresie.

3 WYMAGANIA DOTYCZACE WYKONANIA ROBOT

Doktadna lokalizacje urzadzer zawiera Projekt Wykonawczy Systemu wideo monitoringu CCTV.

Wykonawca przedstawi Inwestorowi do akceptacji projekt organizacji i harmonogram robét uwzgledniajacy wszystkie
warunki, w jakich bedg wykonywane roboty instalacyjne, jak réwniez terminy realizacji poszczegoinych etapdw.

Roboty, materiaty i urzadzenia objete zakresem Umowy winny odpowiadac¢ integralnie wymaganiom okre$lonym

W nizej wymienionych polskich i branzowych normach:

PN-IEC 60364-... — Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych,
= PN-76/E-05125 - Elektroenergetyczne i sygnalizacyjne linie kablowe,

= BN-84 8984-10 - Zakltadowe sieci telekomunikacyjne przewodowe — instalacje

wnetrzowe,

= BN-888984-19 - Telekomunikacyjne sieci wewnatrz zaktadowe przewodowe —

linie kablowe,
= PN-EN62676-4 - Systemy dozorowe CCTV stosowane w zabezpieczeniach.

Cze$¢ 4: Wytyczne stosowania

= PN-93/E08390/11 - Systemy alarmowe. Wymagania ogdlne. Postanowienia ogolne.

= PN-93/E08390/14 - Systemy alarmowe. Wymagania ogéine. Zasady stosowania



3.1 Ogodine wymagania dotyczace robét

3.1.1 Prowadzenie robot

Prowadzenie robét w budynku wymaga stosowania sie do warunkéw i wymagan podanych w przepisach
(normach) obowigzujacych w zakresie w/w obiekcie oraz uzgodnien wykonania robot z jednostkami

nadzorujacymi dane obiekty.

3.1.2  Odbiér placu budowy

Przed rozpoczeciem robét instalacji systemu monitoringu CCTV wykonawca powinien zapoznaé sie z budynkiem

ustugowo - biurowym. W Tychach, gdzie bedg prowadzone roboty.

3.1.3  Koordynacja robét instalacji systemu monitoringu CCTV z innymi robotami

Koordynacja rob6t budowlano-montazowych poszczegélnych rodzajéw powinna by¢ dokonana we wszystkich
fazach procesu budowy. Koordynacjg nalezy objaé projekt organizacji budowy, szczegétowy harmonogram rob6t
instalacji systemu monitoringu CCTV oraz pomocnicze roboty ogéinobudowlane zwigzane z tymi robotami,

uwzgledniajac przy tym etapowy charakter budowy.

3.1.4 Koordynacja robét instalacji systemu sygnalizacji wtamania i napadu SSWiN
z innymi robotami

Koordynacja rob6t budowlano-montazowych poszczegdlnych rodzajow powinna by¢ dokonana we wszystkich fazach
procesu budowy. Koordynacjg nalezy obja¢ projekt organizacji budowy, szczegdtowy harmonogram robot instalacji systemu
monitoringu CCTV oraz pomocnicze roboty ogdlinobudowlane zwigzane z tymi robotami, uwzgledniajac przy tym etapowy

charakter budowy.
3.1.5 Materialy

Parametry techniczne materiatow i wyrobéw powinny byé zgodne z wymaganiami podanymi w projekcie i
powinny odpowiada¢ wymaganiom obowigzujacych norm panstwowych (PN) oraz przepisom dotyczacym

instalacii teletechnicznych.

3.1.6  Sprzet

Urzadzenia pomocnicze, transportowe i ochronne stosowane przy robotach dotyczacych systemu monitoringu
CCTV powinny odpowiada¢é ogolnie przyjetym wymaganiom co do ich jakosci oraz wytrzymatoSci oraz
bezpieczenstwa uzytkowania.

Maszyny, urzadzenia i sprzet zmechanizowany uzywane na budowie powinny mieC ustalone parametry
techniczne i powinny byC ustawione zgodnie z wymaganiami producenta oraz stosowane zgodnie z ich

przeznaczeniem.



Urzadzenia i sprzet zmechanizowany podlegajgce przepisom o dozorze technicznym, eksploatowane na

budowie, powinny mie¢ aktualnie wazne dokumenty uprawniajace do ich eksploatacii.

31.7 Transport

Srodki i urzadzenia transportowe powinny by¢ odpowiednio przystosowane do transportu materiatow, elementéw,
konstrukcji urzadzen itp. niezbednych do wykonywania danego rodzaju robét elektrycznych. W czasie transportu
nalezy zabezpieczy¢ przemieszczane przedmioty w sposob zapobiegajacy ich uszkodzeniu.

W czasie transportu, zatadunku i wytadunku oraz sktadowania elementdw systemu monitoringu CCTV i urzadzen
nalezy przestrzegac¢ zalecen wytwércdw. Nalezy zastosowac sie do zalecen producenta.

Zaleca si¢ dostarczenie urzadzen i elementéw systemu monitoringu CCTV bezposrednio przed montazem, w
celu unikniecia dodatkowego transportu z magazynu budowy.

3.1.8  Budowa tras kablowych.

Trasy kablowe nalezy zbudowaC z elementéw trwatych pozwalajacych na zachowanie odpowiednich promieni
giecia wigzek kablowych na zakretach. Wartosci minimalnych promieni giecia kabli sq podane w kartach

katalogowych i specyfikacjach technicznych kabli miedzianych .

3.1.9 Ukfadanie kabli.

Przy ukfadaniu kabli, zarowno miedzianych, jak i Swiattowodowych nalezy stosowac sie do odpowiednich zalecen
producenta (tj. promienia giecia, sity i sposobu wciggania, itp.)

Symetryczne kable skretkowe nalezy uktadaé w wybudowanych kanatach kablowych w sposéb odpowiadajacy
odpornosci konstrukcji kabla na wszelkie uszkodzenia mechaniczne. W szczegolno$ci nalezy wystrzegaé sie
nadmiernego $ciskania kabli, deptania po kablach utozonych na podtodze oraz zatamywania kabli na elementach
konstrukcji kanatéw kablowych. Przy odwijaniu kabla z bebna badz wycigganiu kabla z pudetka nie nalezy
przekracza¢ maksymalne;j sity ciggniecia oraz zwraca¢ uwage na to, by na kablu nie tworzyty sie wezly ani suply.
Nalezy bezwzglednie pamieta¢ o odpowiednim oznaczeniu kabla zgodnym z projektem wykonawczym. Przyjety

ogolnie promien giecia podczas instalacji wynosi 8-krotnos¢ srednicy zewnetrznej kabla skretkowego.

3.1.10 Przebieg tras kablowych

Trasa instalacji systemu monitoringu CCTV powinna przebiega¢ bezkolizyjnie z innymi instalacjami i
urzadzeniami, powinna by¢ przejrzysta, prosta i dostepna dla prawidtowej konserwacji oraz remontéw. W
przypadku diugich traktéw, gdzie kable sieci teleinformatycznej i zasilajgcej biegng réwnolegle do siebie na
odlegtosci wiekszej niz 35m, nalezy zachowa¢ odlegtos¢ miedzy instalacjami, co najmniej 50mm lub stosowac
metalowe przegrody. Minimalna odlegto$¢ miedzy kablami informatycznymi i lampami fluoroscencyjnymi,
neonowymi i prézniowo-tukowymi (lub innymi 0 wysokim poziomie pradu roztadowania) powinna wynosi¢
130 mm. Kable stosowane w réznych celach (np. zasilajace energig elektryczng i informatyczne) nie powinny by¢

umieszczane w tych samych wigzkach. Rdzne wigzki powinny by¢ oddzielone elektromagnetycznie od siebie.



3.1.11  Montaz konstrukcji wsporczych oraz uchwytow

Konstrukcje wsporcze i uchwyty przewidziane do utozenia na nich instalacji systemu monitoringu CCTV bez
wzgledu na rodzaj instalacji, powinny by¢ zamocowane do podifoza w sposob trwaty, uwzgledniajacy warunki

lokalne i technologiczne, w jakich dana instalacja bedzie pracowaé, oraz sam rodzaj instalacii.
3.1.12 Przejscia przez Sciany i stropy

PrzejScia przez Sciany i stropy powinny spetnia¢ nastepujace wymagania:

= wszystkie przejscia obwodéw instalacji systemu monitoringu CCTV przez $ciany i stropy musza by¢

chronione przed uszkodzeniami,
" przejscia te nalezy wykonywaé w przepustach rurowych,

" obwody instalacji systemu monitoringu CCTV przechodzac przez podiogi muszg by¢ chronione do

wysokosci bezpiecznej przed przypadkowymi uszkodzeniami.

Jako ostony przed przypadkowymi uszkodzeniami mechanicznymi nalezy stosowac rury stalowe, rury z tworzyw

sztucznych, korytka blaszane itp.

3.1.13 Podejscia instalacji do urzadzen

Podejscia instalacji systemu monitoringu CCTV do urzadzen nalezy wykonywa¢ w miejscach bezkolizyjnych,
bezpiecznych oraz w sposob estetyczny.

Podejécia do przewoddw utozonych w podtodze nalezy wykonywaC w rurach stalowych, zamocowanych pod
powierzchnig podtogi, albo w specjalnie do tego celu przewidzianych kanatach. Rury i kanaly muszg spetnia¢
odpowiednie warunki wytrzymato$ciowe i by¢ wyprowadzone ponad podioge do wysokosci koniecznej dla
danego urzadzenia.

Do odbiornikéw zamocowanych na $cianach, stropach lub konstrukcjach podej$cia nalezy wykonywac
przewodami utozonymi na tych $cianach, stropach lub konstrukcjach budowlanych, a takze na innego rodzaju

podtozach np. ksztattowniki, korytka itp.

3.1.14 Prace wykoriczeniowe.

Przez prace wykonczeniowe rozumie sie uzupetnienie natynkowych tras kablowych wykonanych z listew z
tworzywa, ksztattkami katéw ptaskich, wewnetrznych i zewnetrznych, uzupetnienie taczenia pokryw na prostych
odcinkach facznikami, uzupetnienie koncowek listew zaslepkami. Widoczne nieréwnosci Scian po zainstalowaniu
listwy nalezy uzupetni¢ silikonem lub inng masg uszczelniajaca.

Jesdli w instalacji wykorzystuje sie zamykane kanaty kablowe (np. kanaty metalowe z pokrywa), nalezy je

zamknac.



Nalezy zamkna¢ wszelkie otwory rewizyjne wykorzystywane podczas instalacji kabli.

Jesli wykorzystuje sie trase kablowg przechodzacq przez granice strefy pozarowej, $wiatto jej otworu nalezy
zamkna¢ odpowiednig masa uszczelniajaca, charakteryzujaca sie wtasciwosciami nie gorszymi niz granica strefy,
zgodnie z przepisami p.poz. i przymocowaC w miejscu jej instalacji przywieszke z peing informacjg o tak

zbudowanej granicy strefy.
3.1.15 Testowanie i odbiér instalacji systemu monitoringu CCTV

Podstawowym przeznaczeniem testowania jest sprawdzenie poszczegolnych elementéw sktadowych

systemu monitoringu CCTV jak i catego systemu pod wzgledem spetniania zatozonych wymagan.

Podstawowym przeznaczeniem testowania na bazie obrazu testowego, jest sprawdzenie poszczegoinych
elementéw skladowych systemu monitoringu jak icatego systemu pod wzgledem spetniania zatozonych
wymagan. Wykorzystujac charakterystyczne elementy obrazu testowego mozna oceni¢ jako$¢ samego obrazu
na monitorze przemystowym, a takze dokonaC pomiaréw niektorych parametrow. W przypadku systemow
archiwizacji obrazu mozemy zobaczy¢ jak zmienia sie jakoS¢ obrazu w zaleznosci od zastosowanej metody,
rozdzielczosci i stopnia kompresji samego zapisu. Obraz testowy pozwala na ocene systemu i jego elementéw
pod wzgledem parametrow technicznych oraz przydatnosci do okreslonych zastosowan, takich jak: kontrola

ruchu, identyfikacja twarzy czlowieka, rozpoznanie pisma.

W czasie odbioru nalezy wykona¢ sprawdzenie:
* uZytych materiatdw na zgodnos$c z normami.

* wykonania instalacji na zgodnos¢ z projektem wykonawczym

3.1.16  Weryfikacja jakosci wykonania prac wykonczeniowych.

Polega ona na wizualnym sprawdzeniu wszelkich prac wykonczeniowych, wigczajac w to sprawdzenie zgodnosci

dokumentacji powykonawczej ze stanem rzeczywistym instalacji.

4 ODBIORROBOT

W zaleznosci od ustalen odpowiednich specyfikacji technicznych, roboty
podlegajg nastepujacym etapom odbioru:

* odbiorowi robét zanikajgcych i ulegajacych zakryciu,

* odbiorowi czeSciowemu,

* odbiorowi wstepnemu,

* odbiorowi koicowemu.



41  Odbior robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbior robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jakosci wykonywanych robét
przed ich zanikiem lub zakryciem.

Odbidr rob6t zanikajacych i ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajgcym wykonanie
ewentualnych korekt i poprawek bez wstrzymywania ogélnego postepu robot. Odbioru robot dokonuje Inwestor.
Gotowos¢ danej czesci robot do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy i jednoczesnym
powiadomieniem Inwestora.

Odbidr bedzie przeprowadzony niezwtocznie, nie pézniej jednak niz w ciggu 3 dni od daty zgtoszenia wpisem do
dziennika budowy i powiadomienia o tym fakcie Inwestora.

Jakosc¢ i ilos¢ robdt ulegajacych zakryciu ocenia Inwestora na podstawie dokumentéw zawierajacych komplet
wynikéw badan laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pomiary i proby, w konfrontacji z dokumentacjq

projektowg , specyfikacjami technicznymi i uprzednimi ustaleniami.

4.2  Odbior czesciowy

Odbidr czesciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych czesci robét.
Odbioru czesciowego robdt dokonuije sie wedtug zasad jak przy odbiorze wstepnym robét. Odbioru czesciowego

robét dokonuje Inwestor.

4.3  Odbior wstepny robot

Odbior wstepny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robét w odniesieniu do ich ilosci, jakosci i
wartosci. Catkowite zakoriczenie robdt oraz gotowo$¢ do odbioru wstepnego bedzie stwierdzona przez
Wykonawce wpisem do dziennika budowy z bezzwtocznym powiadomieniem na pi$mie o tym fakcie Inwestora.
Odbidr wstepny robdt nastapi w terminie ustalonym w dokumentach kontraktowych liczac od dnia potwierdzenia
przez Inwestora zakonczenia robot i przyjecia dokumentéw, o ktérych mowa w punkcie 4.4.

Odbioru wstepnego robdt dokona komisja wyznaczona przez Inwestora w obecnosci Wykonawcy. Komisja
odbierajaca roboty dokona ich oceny jako$ciowej na podstawie przedtozonych dokumentow, wynikéw badan i
pomiaréw, oceny wizualnej oraz zgodnosci wykonania rob6t z dokumentacija projektowa i specyfikacjami
technicznymi.

W toku odbioru wstepnego robét komisja zapozna sie z realizacjg ustalen przyjetych w trakcie odbioréw robot
zanikajacych i ulegajacych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania rob6t uzupetniajgcych i robot
poprawkowych. W przypadkach niewykonania wyznaczonych rob6t poprawkowych, rob6t uzupetniajacych lub

robdt wykofczeniowych komisja przerwie swoje czynno$ci i ustali nowy termin odbioru wstepnego.

44  Dokumenty do odbioru wstepnego



Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru wstepnego robét jest protokdt odbioru wstepnego robot
sporzadzony wedtug wzoru ustalonego przez Inwestora. Do odbioru wstepnego wykonawca jest zobowigzany

przygotowa¢ nastepujace dokumenty:

* Dokumentacje projektowg podstawowg z naniesionymi zmianami oraz dodatkowa, je$li zostata sporzadzona
w trakcie realizacji kontraktu.

* Specyfikacje techniczne (podstawowe z kontraktu i ewentualnie uzupetniajace lub zamienne).

» Ustalenia technologiczne.

* Dokumenty zainstalowanego wyposazenia.

* Dziennik budowy.

» Oswiadczenia Kierownika Budowy zgodnie z Prawem Budowlanym.

* Rejestry obmiardw (oryginaty).

* Wyniki pomiaréw kontrolnych, préb oraz badan i oznaczen laboratoryjnych, zgodnie ze specyfikacjami
technicznymi.

* Deklaracie zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatéw zgodnie z specyfikacjami
technicznymi.

* Opinie technologiczng sporzadzong na podstawie wszystkich wynikéw badan i pomiaréw zataczonych do
dokumentéw odbioru, wykonanych zgodnie ze specyfikacjami technicznymi.

* Rysunki (dokumentacje) na wykonanie robé6t towarzyszacych oraz protokoty odbioru i przekazania tych robét
wiascicielom urzadzen.

* Instrukcje eksploatacyjne.

W przypadku, gdy wedtug komisji roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie bedg gotowe do
odbioru wstepnego, komisja, w porozumieniu z Wykonawca , wyznaczy ponowny termin odbioru wstepnego
robot.

Wszystkie zarzadzone przez komisje roboty poprawkowe lub uzupetniajgce bedq zestawione wediug wzoru
ustalonego przez Zamawiajgcego.

Termin wykonania rob6t poprawkowych i rob6t uzupetniajgcych wyznaczy komisja.

4.5 Odbior koncowy

Odbior koncowy - pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robdt zwigzanych z usunieciem wad
stwierdzonych przy odbiorze wstepnym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym. Odbior koricowy — pogwarancyjny
bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglednieniem zasad opisanych w punkcie 4.3.
,Odbiér wstepny robot".






